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Eficiencia
en manipulacion por vacio
Soluciones de vacio SMC



“SMC, tu proveedor global de soluciones
para optimizar el rendimiento, la
eficiencia energética y la rentabilidad de
tus mdquinas y procesos.”

www.smc.eu

Asegura el maximo rendimiento de tu sistema de vacio

Un sistema de vacio Optimo se consigue con un analisis detallado de la
aplicacion, un uso inteligente de los componentes y la colaboracion de un
socio tecnoldgico experimentado y confiable. La dilatada experiencia de
SMC con las aplicaciones de vacio y su extensa gama de productos son
la combinacion perfecta para satisfacer todas tus necesidades de vacio.

SMC te ayudaré con todo el sistema de vacio, desde la filtracion y la
regulacion hasta los componentes finales, ofreciéndote la solucidon mas
eficiente y de menor consumo energético posible, sin renunciar a un
elevado rendimiento.

Son muchos los aspectos a tener en cuenta a la hora de disefar un
sistema de vacio, y es probable que en el primer puesto de la lista se
encuentren las soluciones de vacio inteligentes debido a sus capacidades
unicas. SMC ofrece bloques inteligentes que proporcionan un control y
una comunicacion precisos para que puedas implementar una estrategia
de monitorizacion de las condiciones y de mantenimiento preventivo.


https://www.smc.eu/en-eu

Eficiencia en manipulacién por vacio
Soluciones de vacio SMC

www.smc.eu

*% Ventosas para vacio

*x Eyectores de vacio

%) Soluciones de vacio para robots colaborativos
% Aplicaciones en la industria

*x Una solucion completa para tu sistema de vacio
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https://www.smc.eu/en-eu

Ventosas para vacio

Soluciones de vacio SMC

En cualquier proyecto que implique un sistema en el que se utilice vacio, las caracteristicas de la pieza
a manipular deben ser siempre el punto de partida. SMC ofrece una amplia variedad de soluciones para
satisfacer todos tus requisitos.

La solucion éptima para cada necesidad

Ventosa de
fuelle

Ventosa plana

para succion de
piezas planas,
en aplicaciones
yci IUIdiUﬁ.

cuando no hay
espacio para el
telescopico (tipo
resorte). para la
transferizacion

de piezas con
superficies inclinadas
0 curvadas.

www.smc.eu in@

Ventosa
ovalada

cuando la pieza tiene
una superficie de
contacto limitada o
es muy larga y resulta
dificil es uso de
ventosas redondas.

Ventosa tipo
boquilla

cuando se requiere
alta precision en
piezas pequefias y
ligeras.

Ventosa de
esponja

para superficies
irregulares y
rugosas que podrian
provocar pérdidas
de vacio debido a
las dificultades para
conseguir un buen
sellado entre pieza y
ventosa.

Ventosa sin
contacto

para manipular con
suavidad diferentes
tamanos, materiales
y formas. Adecuada
para piezas finas

y porosas, con
agujeros o sensibles
a las marcas de
succion que pueden
generar las ventosas
normales.
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https://www.smc.eu/en-eu
https://www.smc.eu/en-eu/products/vacuum-pads~28921~nav#s&select_PS_SHAPE_VACUUM_PADS[]=Nozzle

Eyectores de vacio

Soluciones de vacio SMC

¢ Necesitas montar eyectores en las garras de un robot? ¢ Necesitas generar vacio al tiempo que

consumes menos aire? ¢ Necesitas monitorizar tus eyectores de forma remota?

La amplia gama de eyectores de SMC satisface todas tus necesidades para que obtengas las soluciones

mas eficientes.

La solucidn 6ptima para cada necesidad &

Eyectores simples
®

Unidades con
valvulas y vacuostato
integrados

®

Sistemas con
valvulas y vacuostato
integrados y
comunicacion
mediante bus de
campo

®

www.smc.eu in@

Caudal max.:
22 I/min

Caudal max.:
16 I/min

Caudal max.:
89 I/min

Caudal méax.:
600 I/min

Caudal max.:
74 l/min

Caudal max.:
155 I/min
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Soluciones de vacio SMC

Unidad de vacio para robots colaborativos

Soluciones SMC para robética

Los robots y los humanos se ven forzados a trabajar codo con codo: los cobots, o
robots colaborativos, se implementan cada vez mas de las plantas de produccion,
mientras que los humanos contribuyen desarrollando sus habilidades de pensamiento
estratégico, invencion y detalle.

Creemos que SMC puede convertirse en «tu brazo derecho» en robética, con equipos
internacionales de expertos listos para apoyarte en tus desafios diarios y con centros
técnicos locales y europeos a tu disposicion para desarrollar cualquier solucion
personalizada que puedas necesitar.

@® LrEUNNERS/\L ROBOTS % @ %
@ % @ %
® . ® OMRON x«

www.smc.eu in@ %SNC 6


https://www.smc.eu/en-eu
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-01-x1-vacuum-gripper-unit-for-collaborative-robots~165593~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-x1-assista-vacuum-gripper-for-collaborative-robots~168123~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-11-x1-vacuum-gripper-for-collaborative-robots~168122~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-21-x1-vacuum-gripper-for-collaborative-robots~168121~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-x1-ka-vacuum-gripper-unit-for-collaborative-robots~168760~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-41-x1-vacuum-gripper-unit-for-collaborative-robots~167831~cfg

Aplicaciones en la industria

manipulacion
de alimentos

Garantiza una manipulacion adecuada de envases
de todo tipo con la serie ZP3P-JT.

www.smc.eu in@

Alimentacion, farmacéutica
y equipos médicos

Soluciones de vacio SMC

N
®
y

entomos meédicos
Manipulaciéon segura en

entornos alimentarios y

meédicos.

Puedes utilizar la serie ZH-X185
para amplificar el caudal.

Electronica Automocion

manipulacion de bolsas

Embalaje

Ventosas especificas para
envases de film (en color
azul para que no puedan
confundirse con ningun tipo
de alimento).

Eyector ZKJ + Ventosas
ZP3P

O
=


https://www.smc.eu/en-eu

Una solucion completa para tu sistema de vacio

Filtros

Filtro de aire en linea con conexiones
instantaneas — Serie ZFC
* Amplia gama de tubos
aplicables
» Compactos
* Facil conexionado
* Intercambiabilidad

 Posicion de montaje flexible
en linea

* Peso ligero

 Variedad de colores para
una facil identificacion en
linea.

www.smc.eu in@

Valvulas y control

Soluciones de vacio SMC

ke N
w® w®

Filtro de vacio — Serie AFJ

* Modelo de gran caudal AFJ-T,
hasta 660 |/min, para eliminacion
de polvo y particulas soélidas

* Modelo de eliminacion de agua
AFJ-S, hasta 500 I/min, para
eliminar tanto el polvo como las
gotas de agua

» Grado de filtracion: 5, 40, 80 ym
» Tamanos de conexion: de 1/8 a
1/2

» Opciones estandar: Fijacion,
material del vaso, direccion de
caudal seleccionable.

—
fi--—

Sensores y reguladores

Ventosas y efectores
finales

®

Separador de purga para vacio —
Serie AMJ

* Eficaz eliminacion de los
condensados en el aire
aspirado. Uso indicado tanto con
eyectores de gran caudal como
con bombas de vacio

e Permite eliminar el 90 % de los
condensados
* Posibilidad de descargar la

purga de forma manual tras el
corte de vacio

« Minima caida de vacio
incluso con el cartucho
completamente saturado.
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www.smc.eu
VACUUM-A-ES
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