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Actionneurs électriques
Série LE�, série JXC RoHS

FLEXIBILITÉ – Vous décidez - Ils s'adaptent
Les actionneurs électriques sont, par défi nition, une solution fl exible, au moins en termes de vitesse, de force ou 
de positionnement. C'est précisément cette fl exibilité qui se trouve derrière notre gamme de solutions électriques ; 
où vous décidez, vous choisissez, mais vous n'avez pas besoin de vous adapter à elles. Elles s'adaptent à vous.

Le mouvement en votre pouvoir avec les actionneurs électriques SMC
La variété extensive de mécaniques et de contrôleurs et leur grande fl exibilité, permettez-nous de vous 
dire, sans aucun doute, qu'avec eux, nous mettons le mouvement en votre pouvoir.
- Effectuez tout type de mouvement, n'importe où, dans le sens souhaité – Alignement, rotation, 

serrage, ... un monde de mouvements à portée de main ; un mouvement que vous pouvez adapter aux spécifi cités de 
votre application et, si vous le souhaitez, vous pouvez utiliser nos actionneurs sans moteur avec le moteur de votre choix.

- Contrôlez comme il vous convient – Commandes I/O numériques ou bus de terrain disponibles. De plus, vous pouvez 
commander jusqu'à 4 actionneurs électriques en une seule étape pour la synchronisation ou l'interpolation : contrôle multi-axes.

- Rendez votre usine intelligente – Nos solutions électriques sont adaptées à l'industrie 4.0.

• Une variétés de mécaniques – Presque tout mouve-
ment pneumatique dispose de sa version électrique grâce 
aux modèles suivants d'actionneurs électriques :
- Modèle guidé, modèle guidé haute rigidité
- Modèle à tige, modèle à tige-guidée, modèle à 

tige miniature
- Guide linéaire de tige
- Table rotative
- Table linéaire, table linéaire miniature
- Préhenseur
- Table linéaire motorisé
Grâce à la gamme d'actionneurs électriques de 
SMC, il est possible, entre autres, de transférer, 
pousser, tirer, lever, tourner, positionner, aligner, 
prendre et poser, serrer ou stopper les pièces.

• Flexibilité dans l'union entre la mécanique et le contrôle
- Actionneurs sans moteur, avec brides de moteur 

préfabriquées pour plusieurs fournisseurs servo
- SMC vous équipe entièrement avec une 

solution complète et préconfi gurée comprenant 
l'actionneur, le contrôleur et le câblage nécessaire.

• Fonctions de contrôle avancées dans les 
opérations à distance – Réglage facilité, 
autoapprentissage ou baisse de courant auto, 
entre autres.

• Bonne résistance aux milieux agressifs
- Caractéristiques salle blanche
- Compatible avec batterie secondaire 
- Étanche à la poussière/aux éclaboussures

• Large gamme d'options au contrôle du mouvement
- Commandes numérique I/O, paramétrage 

direct au niveau du contrôleur :
- Contrôleurs/pilotes 24 VDC – les deux sans 

programmation et programmation pas-à-pas
- Moteurs de servomoteur AC – haute 

performance pour une position, une vitesse et 
un contrôle de la force réguliers sans réglages 
supplémentaires nécessaires.

- Commandes bus de terrain, connexion directe à un 
réseau bus de terrain à travers plusieurs protocoles 
de communication - disponible en contrôleur/pilotes 
24 VDC et pilotes de servomoteur AC.

- Contrôleurs/pilotes multi-axes  – disponibles 
en commandes I/O numériques parallèles ou 
bus de terrain :
- Approximation à l'interpolation linéaire et circulaire 

pour les axes XYZ et XY respectivement
- Fonctionnement direct de jusqu'à 4 actionneurs 

électriques avec un seul contrôleur pour des 
axes simples ou multiples. 

Le mouvement en votre pouvoir
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Détails de l'actionneur électrique

Autres solutions d'actionnement électrique

Caractéristiques Course maximum

Modèle guidé
LEF

- LEFS – entraînement par vis à billes
- LEFB – entraînement par courroie
- LEFG – support de guide

- LEFS – 1200 mm
- LEFB – 3000 mm
- LEFG – 3000 mm

LEJ Haute rigidité
- LEJS – entraînement par vis à billes
- LEJB – entraînement par courroie

- LEJS – 1500 mm
- LEJB – 3000 mm

LEL
- Modèle à guide linéaire de tige 1000 mm

LEM Profi l étroit 
- LEMB – modèle standard
- LEMC – type de guide par galets
- LEMH – modèle à guidage linéaire à un axe
- LEMHT – modèle à guidage linéaire à deux axes

- LEMB – 2000 mm
- LEMC – 2000 mm
- LEMH – 1500 mm 
- LEMHT – 1500 mm

Modèle à tige
LEY

- Modèle à tige 800 mm

LEYG
- Modèle à tige-guidée 300 mm

Table linéaire
LES - LES – modèle compact

- LESH – modèle haute rigidité
- LES – 150 mm
- LESH – 150 mm

Modèle miniature
LEP - LEPY – modèle miniature à tige

- LEPS – modèle miniature à table linéaire
- LEPY – 75 mm
- LEPS – 50 mm

Table rotative
LER - LER – modèle standard

- LERH – modèle haute précision n/a

Préhenseur
LEH - LEHZ – 2 doigts

- LEHZJ – 2 doigts, avec souffl et de protection
- LEHF – 2 doigts, course longue
- LEHS – 3 doigts

- LEHZ –  30 mm 1)

- LEHZJ –  14 mm 1)

- LEHF – 40 (80) mm 1) 2)

- LEHS – 12 mm 1)

• Solution 3-en-1 miniature unique pour transporter, pousser et mesurer
• Temps de réponse rapide
• Mettez-le au travail en entrant seulement 3 paramètres
• Charge horizontale maximum de 1 kg.

Moteur carte, série LAT3
Votre solution miniature pour transporter, pousser et mesurer

Note 1) Course / des deux côtés.
Note 2) Valeurs entre parenthèses ( ) pour courses longues.
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Taille
Moteur compatible

Contrôleur/pilote compatible Résistance au milieuServomoteur 
pas à pas

Servomoteur 
DC

Servomoteur 
AC Sans moteur

16, 25, 
32, 40 ✓ ✓ ✓ ✓

- Moteur pas à pas/servomoteur 
(24 VDC) : LECP6, LECA6, 
LECP1, LECPA, JXC�3, JXC�1

- Servomoteur AC : LECS�, LECY�

- Batterie secondaire : 25A-LEFS
- Caractéristiques salle blanche :

11-LEFS, 11-LEFG

40, 63 ✗ ✗ ✓ ✓ - Servomoteur AC : LECS�, LECY�
- Batterie secondaire : 25A-LEJS
- Caractéristique salle blanche :

11-LEJS

25 ✓ ✗ ✗ ✗
- Moteur pas à pas (24 VDC) : 

LECP6, LECP1, JXC�1

n/a

25, 32 ✓ ✗ ✗ ✗
- Moteur pas à pas (24 VDC) : 

LECP6, LECP1, LECP2, JXC�1

16, 25, 
32, 40, 

63
✓ ✓ ✓ ✓ - Moteur pas à pas/servomoteur 

(24 VDC) : LECP6, LECA6, 
LECP1, LECPA, JXC�3, JXC�1

- Servomoteur AC : LECS�, LECY�

- Batterie secondaire : 25A-LEY
- Étanche à la poussière/aux 

éclaboussures (équivalent IP65) : 
LEY-X5, LEY63�-�P

16, 25, 
32, 40 ✓ ✓ ✓ ✓ n/a

8, 16, 
25 ✓ ✓ ✗ ✗

- Moteur pas à pas/servomoteur 
(24 VDC) : LECP6, LECA6, 
LECP1, LECPA, JXC�3, JXC�1

n/a

6, 10 ✓ ✗ ✗ ✗

- Moteur pas à pas (24 VDC) : 
LECP6, LECP1, LECPA, JXC�3, 
JXC�1

n/a

10, 30, 
50 ✓ ✗ ✗ ✗

- Moteur pas à pas (24 VDC) : 
LECP6, LECP1, LECPA, JXC�3, 
JXC�1

n/a

10, 16, 
20, 25, 
32, 40

✓ ✗ ✗ ✗

- Moteur pas à pas (24 VDC) : 
LECP6, LECP1, LECPA, JXC�3, 
JXC�1

- Étanche à la poussière/aux 
éclaboussures (équivalent IP50) : 
LEHZJ
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Détails du contrôleur/pilote

Autres solutions pour le contrôle de l'actionnement électrique

Moteur 
compatible

Méthode de 
réglage

Codeur compatible Option compatible
Boîtier de 

commande
Unité passerelle 

réseau
Contrôleur 

vierge 1)Modèle Résolution

Contrôleur
(24 VDC)
LECP6

Pas à pas 
24 VDC

Positionnement 
(64 points)

Incrémental 800

✓ ✓ ✓

Contrôleur
(24 VDC)
LECA6

Servo 
24 VDC ✓ ✓ ✓

Contrôleur sans programmation
(24 VDC)
LECP1

Pas à pas 
24 VDC

Positionnement 
(14 points) ✗ ✗ ✗

Contrôleur sans programmation, 
Avec étude de course
(24 VDC)
LECP2

Positionnement 
(14 points) 2) ✗ ✗ ✗

Modèle à entrées 
impulsionnelles
Contrôleur de 
moteur pas à pas
(24 VDC)
LECPA

Entrée 
d'impulsion ✓ ✗ ✓

Contrôleur 4 axes
(24 VDC)
JXC73/83

Positionnement 
(2048 points) ✗ ✗ ✗

Contrôleur 4 axes
(24 VDC)
JXC93

Positionnement 
(2048 points) 3) ✗ ✗ ✗

Type à entrée directe
Contrôleur pour moteur pas 
à pas (24 VDC)
JXC91/E1/P1/D1

Positionnement 
(64 points) et 
entrée directe 

réseau 4)

✓ ✗ ✓

• Connexion directe aux réseaux bus de terrain 1)

• Système de commande et câblage simplifi és
• Flexibilité de fonctionnement et de commande.

Note 1) Protocoles de communication : EtherNet/
IP™, PROFIBUS DP, DeviceNet™, CC-Link.

• Contrôle direct et à distance du moteur 
carte LAT3

• 3 types de signaux d'entrée au contrôle
• Calcul automatique de la vitesse, de 

l'accélération et de la décélération avec la 
méthode d'entrée du temps de cycle.

Unité passerelle réseau, série LEC-G
Obtenez le contrôle à distance grâce à un seul appareil

Contrôleur du moteur carte, série LATCA
Obtenez une polyvalence de contrôle pour votre 
table linéaire motorisée

Note 1) Un contrôleur vierge est un contrôleur sur lequel le client peut écrire les données de l'actionneur avec lequel il peut être combiné et utilisé.
Reportez-vous au catalogue de chaque série de contrôleur/pilote pour davantage d'informations.

Note 2) 2 points de fi n de course plus 12 points intermédiaires.
Note 3) Protocole de communication : EtherNet/IP™.
Note 4) Protocoles de communication : EtherCAT®, EtherNet/IP™, PROFINET, DeviceNet™.
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Détails du pilote de servomoteur AC

Moteur 
compatible Méthode de réglage

Codeur compatible
Réglage / graph / méthode de contrôle

Modèle Résolution
Impulsion/
Positionnement
100/200/400 W
(100/200 VAC)
LECSA

Servomoteur 
AC

Positionnement
(max. 7 points) et 
entrée d'impulsion

Incrémental 131072
(17-bit)

Signal I/O numérique et entrée 
de signal impulsionnel par API 
(logiciel de confi guration - MR 

Confi gurator2™)

Impulsion
100/200/400 W
(100/200 VAC)
LECSB

Entrée d'impulsion

Absolu

262144
(18-bit)

Entrée de signal impulsionnel par API
(logiciel de confi guration - MR 

Confi gurator2™)

CC-Link
100/200/400 W
(100/200 VAC)
LECSC

Positionnement
(max. 255 points) et 

entrée directe réseau 
(CC-Link)

API (Unité maîtresse CC-Link)
(logiciel de confi guration - MR 

Confi gurator2™)

SSCNET III
100/200/400 W
(100/200 VAC)
LECSS

Entrée directe réseau
(SSCNET III) 1)

API (Unité de positionnement/
Contrôleur de moteur)

(logiciel de confi guration - MR 
Confi gurator2™)

SSCNET III/H
100/200/400 W
(200 VAC)
LECSS-T

Entrée directe réseau
(SSCNET III/H) 1) 2)

4194304
(22-bit)

MECHATROLINK-II
100/200/400 W
(200 VAC)
LECYM

Entrée directe réseau
(MECHATROLINK-II) 2)

1048576
(20-bit)

API (Unité de positionnement/
Contrôleur de moteur)

(logiciel de confi guration – 
SigmaWin+™)

MECHATROLINK-III
100/200/400 W
(200 VAC)
LECYU

Entrée directe réseau
(MECHATROLINK-III) 2)

Note 1) Communication optique haute vitesse.
Note 2) Fonction de sécurité STO (Safe Torque Off - Absence sûre du couple) disponible.
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Méthode 
d'entraînement Caractéristiques Série Course [mm]

Charge de travail (kg)
Vitesse [mm/s] 1) Pas de vis 

[mm]
Répétitivité de 
positionnement 

[mm]
Série de 

contrôleurs 3)Horizontal Vertical

Entraînement 
par vis à 

billes

Moteur pas à 
pas 

(Servo/24 VDC)

(11-)LEFS16 50 à 500
14 [9] 2 10 à 700 [500] (500) 10 ±0.02

{±0.015}

LECP6, LECP1, 
LECPA

15 [10] 4 5 à 360 [250] (250) 5

(11-)LEFS25 50 à 800 (600)
12 [10] 0.5 20 à 1100 [1000] 20 2) ±0.02
25 [20] 7.5 12 à 750 [500] (500) 12 ±0.02

{±0.015}30 [20] 15 6 à 400 [250] (250) 6

(11-)LEFS32 50 à 1000 (800)
20 [15] 4 24 à 1200 [1200] 24 2) ±0.02
45 [40] 10 16 à 800 [500] (500) 16 ±0.02

{±0.015}50 [45] 20 8 à 520 [250] (250) 8

(11-)LEFS40 150 à 1200 (1000)
25 [20]

2
30 à 1200 [500] 30 2) ±0.02

55 [50] 20 à 1000 [500] (500) 20
±0.02

{±0.015}
65 [60] 23 10 à 300 [250] (250)

10

Servomoteur
(24 VDC)

(11-)LEFS16A 50 à 500
7 2 10 à 700 (1 à 500)

LECA6
10 4 5 à 360 (1 à 250) 5

(11-)LEFS25A 50 à 800 (600)
5 1 20 à 1100 20 2) ±0.02
11 2.5 12 à 750 (2 à 500) 12 ±0.02

{±0.015}18 5 6 à 400 (1 à 250) 6

Servomoteur AC  
(100/200/
400 W)

(11-)LEFS25 50 à 800 (600)
10 4 max. 1500 20 2)

±0.02
{±0.01}

LECSA, LECSB, 
LECSC, LECSS,

LECSS-T 2), 
LECYU 2),
LECYM 2) 

20
8 max. 900 12

15 max. 450 6

(11-)LEFS32 50 à 1000 (800)
30 5 max. 1500 24 2)

40 10 max. 1000 16
45 20 max. 500 8

(11-)LEFS40 150 à 1200 (1000)
30 7 max. 1500 30 2)

50 15 max. 1000 20
60 30 max. 500 10

Entraînement 
par courroie

Moteur pas à 
pas 

(Servo/24 VDC)

LEFB16 300 à 1000 1 [1]

—

48 à 1100

48 ±0.08

LECP6, LECP1, 
LECPALEFB25

300 à 2000
10 [5] 48 à 1400

LEFB32 19 [14] 48 à 1500
Servomoteur

(24 VDC)
LEFB16A 300 à 1000 1

5 à 2000 LECA6
LEFB25A

300 à 2000
2

Servomoteur AC  
(100/200
400 W)

LEFB25 5
max. 2000 54 ±0.06

LECSA, LECSB, 
LECSC, LECSS, 

LECSS-T, LECYU, 
LECYM

LEFB32 300 à 2500 15
LEFB40 300 à 3000 25

∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle caractéristique salle blanche 11-LEFS » est sélectionné.
∗ [ ] indique la valeur lorsque le « contrôleur LECPA » est sélectionné.
∗ { } indique la valeur lorsque « l'actionneur électrique guidé haute précision (11-)LEFSH » est sélectionné.
Note 1) La valeur maximum dépend de la plage de course.
Note 2) Non disponible pour 11-LEFS.
Note 3) LEFS/LEFB est compatible avec JXC�1 et JXC�3. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.

Actionneur électrique, modèle guidé
Série LEF

Votre solution de transfert de tous les jours
• Installation facile : possibilité de monter le corps principal sans retirer le couvercle externe
• Deux options de transmission : entraînement par courroie (LEFB) ; entraînement par vis à billes (LEFS)
• Possibilité de sélectionner la direction de montage du moteur
• En option mécanisme de verrouillage de type non magnétisé du moteur.
• Caractéristiques salle blanche avec raccordement du vide intégré,  11-LEFS
• Modèle haute précision, (11-)LEFSH
• Modèle support de guide, LEFG.

LEFS
Entraînement par vis à billes

LEFB
Entraînement par courroie

LEFG
Support de guide, entraînement 

par courroie
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Série LEFG – Support de guide
• Conçu pour supporter les pièces présentant un porte-à-faux signifi catif
• Les bandes externes équipées en standard empêchent les projections de graisse et l'introduction de corps étrangers
• Caractéristique salle blanche avec raccordement du vide intégré,  11-LEFG.

25A-LEFS – Compatible avec batterie secondaire
• Sans cuivre ni zinc (excepté moteurs, câbles, contrôleurs/pilotes)
• Graisse utilisée compatible avec un point de rosée aussi faible que -70 °C
• Applicable aux tailles 16/25/32/40, avec des courses jusqu'à 1000 mm
• Dimensions et caractéristiques de bases équivalentes à la série standard. 

Modèle Caractéristiques Série Course [mm]

Pour entraînement par vis 
à billes

Moteur pas à pas (servo/ 
24 VDC)

Servomoteur (24 VDC)
Servomoteur AC

(11-)LEFG16-S 50 à 500
(11-)LEFG25-S 50 à 800 (600)
(11-)LEFG32-S 50 à 1000 (800)
(11-)LEFG40-S 150 à 1200 (1000)

Pour entraînement par 
courroie

Moteur pas à pas (servo/ 
24 VDC)

Servomoteur (24 VDC)

LEFG16-BT 300 à 1000
LEFG25-BT

300 à 2000LEFG32-BT

Servomoteur AC
LEFG25-BS
LEFG32-BS 300 à 2500
LEFG40-BS 300 à 3000

∗ ( ) indique la valeur lorsque la « caractéristique salle blanche » est sélectionnée.

Actionneur électrique, modèle guidé, haute rigidité
Série LEJ

Notre actionneur électrique le plus puissant
• Compact et centre de gravité bas (62 mm de hauteur)
• La construction de guide linéaire et axe double fournit une rigidité haute précision et haute rigidité

Répétitivité de positionnement et mouvement perdu améliorés avec le modèle haute précision LEJSH.
• Construction antipoussière, avec bande externe en standard.
• Caractéristiques salle blanche avec raccordement du vide intégré,  11-LEJS
• Accélération/décélération max. : 20000 mm/s2

• Possibilité de montage de détecteurs standard.

Série LEJS - Entraînement par vis à billes
• Permet un repositionnement précis.

Série LEJB - Entraînement par courroie
• Convient à des transferts de courses longues, de haute vitesse et de charges légères.

LEJS
Entraînement par vis à billes

LEJB
Entraînement par courroie
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Série 25A-LEJS – Compatible avec batterie secondaire
• Sans cuivre ni zinc (excepté moteurs, câbles, contrôleurs/pilotes)
• Graisse utilisée compatible avec un point de rosée aussi faible que -70 °C
• Applicable aux tailles 40/63, avec des courses jusqu'à 1500 mm
• Dimensions et caractéristiques de bases équivalentes à la série standard. 

Actionneur électrique à guide linéaire de tige
Série LEL

L'actionneur invisible
• Actionneur électrique profi l étroit (hauteur 48 mm)
• Compatible avec guides lisse et guide à billes.

- Guides lisses : réduction du bruit, 60 dB max.
- Guides à billes : transport haute vitesse – 1000 mm/s – adapté aux moments transversaux

• En option mécanisme de verrouillage de type non magnétisé du moteur.
• Vis de commande manuelle pour les opérations de réglage
• Position, vitesse et positionnement réglables.

Méthode 
d'entraînement Série Guidage Course [mm]

Charge 
(horizontale) 

[kg]
Vitesse (mm/s)

Pas de vis 
équivalent 

[mm]
Répétitivité

[mm]
Série de 

contrôleurs

Moteur pas à pas 
(Servo/24 VDC)

LEL25M Palier lisse
100 à 1000

3 48 à 500
48 ±0.08 LECP6, 

LECP1LEL25L Guide à billes 5 48 à 1000

Méthode 
d'entraînement Caractéristiques Série Course [mm]

Charge de travail (kg) Vitesse max. 
[mm/s]

Pas de vis 
[mm]

Répétitivité de 
positionnement 

[mm]
Série de 

contrôleursHorizontal Vertical

Entraînement 
par vis à 

billes Servomoteur AC
(100/200 W)

(11-)LEJS40 200 à 1200
15 1) 3 1) 1800 1) 24 1)

±0.02 {±0.01} LECSA, LECSB, 
LECSC, LECSS, 

LECSS-T, LECYU,
LECYM

30 5 1200 16
55 10 600 8

(11-)LEJS63 300 à 1500
30 1) 6 1) 1800 1) 30 1)

45 10 1200 20
85 20 600 10

Entraînement 
par courroie

LEJB40 200 à 2000 20 [10] — 2000 27
±0.04

LEJB63 300 à 3000 30 — 3000 42

∗ { } indique la valeur lorsque la « modèle haute précision » est sélectionné.
∗ [ ] indique la valeur lorsque la course est supérieure à 1000.
Note 1) Non disponible pour 11-LEJS.

Note) LEL est compatible avec JXC�1. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.
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 Actionneur électrique, modèle guidé, profi l étroit
Série LEM

Une solution électrique pour les espaces restreints et les charges lourdes
• Compact, centre de gravité bas : aucune interférence avec le moteur, même pour des pièces de grande taille
• Possibilité de sélection du mécanisme de guidage, du sens de montage du moteur pas à pas et de la méthode de contrôle :

- Mécanisme de guidage : LEMB, LEMC, LEMH, LEMHT
- Sens de montage du moteur : haut/bas, droite/gauche
- Méthode de contrôle : LECP1, LECP2 (particulièrement conçu pour la série LEM), LECP6.

• L'unité d'entraînement et l'unité de guidage sont séparables (pas pour LEMB)
• Possibilité de montage de détecteurs standard.

Série LEMB – Modèle standard
• Transfert de charge légère
• Raccordement simplifi é à un guide externe avec option de fi xation fl ottante
• Course longue.

Série LEMC – Modèle à guidage par galet
• Montage direct de la pièce
• Course longue.

Série LEMH – Modèle à guidage linéaire à un axe
• Montage direct de la pièce
• Fournit plus de résistance du moment que le modèle à guidage par galets
• Transfert à grande vitesse.

Série LEMHT  – Modèle à guidage linéaire à deux axes
• Montage direct de la pièce
• Fournit plus de résistance du moment que le modèle à guide linéaire à un axe.
• Transfert à grande vitesse.

Méthode 
d'entraînement Caractéristiques Série Course [mm]

Charge 
(horizontale) 

[kg]
Vitesse
[mm/s]

Max. 
Accélération/
décélération 

[mm/s2] 1)

Pas de vis 
[mm]

Répétitivité de 
positionnement 

[mm]
Série de 

contrôleurs 2)

Entraînement 
par courroie

Moteur pas à 
pas

(Servo/24 VDC)

LEMB25

50 à 2000

6 (10)

48 à 1000

20000 48 ±0.08
Séries 
LECP6, 
LECP1, 
LECP2

LEMB32 11 (20)
LEMC25 10
LEMC32 20
LEMH25 50 à 1000 10

48 à 2000
LEMH32 50 à 1500 20
LEMHT25 50 à 1000 10
LEMHT32 50 à 1500 20

LEMB
Standard

LEMC
Modèle à guidage par galets

LEMH
Modèle à guidage linéaire à un axe

LEMHT
Guide linéaire à deux axes

LEMC

∗ ( ) lorsqu'il est combiné avec un guide externe.
Note 1) L'accélération/décélération dépend de la charge.
Note 2) LEM est compatible avec JXC�1. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.
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Caractéristiques Série Course 
[mm] Force de poussée [N]

Charge de travail (kg)
Vitesse (mm/s)

Pas de 
vis

[mm]
Répétitivité

[mm]
Série de 

contrôleurs 2) 3)Horizontal Vertical

Moteur pas à pas 
(Servo/24 VDC)

LEY16� 30 à 300
14 à 38 6 [4] 2 15 à 500 10

±0.02

LECP6, LECP1, 
LECPA

27 à 74 17 [11] 4 8 à 250 5
51 à 141 30 [20] 8 4 à 125 2.5

LEY25�(-X5) 30 à 400
63 à 122 20 [12] 8 ((7)) 18 à 500 ((400)) 12

126 à 238 40 [30] 16 ((15)) 9 à 250 ((200)) 6
232 à 452 60 [30] 30 ((29) 5 à 125 ((100)) 3

LEY32�(-X5)

30 à 500

80 à 189 30 [20] 11 ((10)) 24 à 500 ((400)) 16

156 à 370 45 [40] 22 ((21)) 12 à 300 [250] 
((200)) 8

296 à 707 60 [40] 43 ((42)) 6 à 150 [125] 
((100)) 4

LEY40�
132 à 283 50 [30] 13 24 à 500 [300] 16
266 à 553 60 [60] 27 12 à 350 [150] 8
562 à 1058 80 [60] 53 6 à 175 [75] 4

Servomoteur
(24 VDC)

LEY16�A 30 à 300
16 à 30 3 2 1 à 500 10

LECA6

30 à 58 6 4 1 à 250 5
57 à 111 12 8 1 à 125 2.5

LEY25�A(-X5)

30 à 400

18 à 35 7 3 ((2)) 2 à 500 ((400)) 12
37 à 72 15 6 ((5)) 1 à 250 ((200) 6
66 à 130 30 12 ((11)) 1 à 125 ((100)) 3

Servomoteur AC
(100/200 W)

LEY(H)25�(-X5)
65 à 131 18 8 max. 900 12

±0.02 {±0.01}
LECSA, LECSB, 
LECSC, LECSS, 

LECSS-T, 
LECYU, LECYM

127 à 255
50

16 max. 450 6
242 à 485 30 max. 225 3

LEY(H)32�(-X5) 30 à 500
79 (98) à 157(197) 30 9 (12) max. 1200 

(1000) 20 (16)

154 (192) à 308 (385)
60

19 (24) max. 600 (500) 10 (8)
294 (368) à 588 (736) 37 (46) max. 300 (250) 5 (4)

Servomoteur AC
(400 W) LEY(H)63� 100 à 800

156 à 521 40 19 max. 1000 20
304 à 1012 70 38 max. 500 10
573 à 1910 80 72 max. 250 5

1003 à 3343 1) 200 1) 115 1) max. 70 1) 2.86 1)

∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle axial » est sélectionné.
∗ (( )) indique la valeur lorsque la « caractéristique anti-poussière et anti-gouttes -X5 » est sélectionnée.
∗ [ ] indique la valeur lorsque le « contrôleur LECPA » est sélectionné.
∗ { } indique la valeur lorsque « l'actionneur électrique guidé haute précision LEYH » est sélectionné.
Note 1) Non disponible pour le type moteur axial.
Note 2) LECSS-T, LECYU, LECYM non disponibles pour la « caractéristique anti-poussière et anti-gouttes -X5 ».
Note 3) LEY est compatible avec JXC�1 et JXC�3. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.

Actionneur électrique à guidage intégré
Série LEY

Votre solution quotidienne de poussée et traction
• Actionneur à entraînement par vis à billes avec moteur sélectionnable (servomoteur, moteur pas à pas)
• Possibilité de montage de détecteurs standard
• Flexibilité de montage : trois positions pour montage direct et trois types de fi xations de montage, plus fi xations d'extrémité de tige
• Sens de montage du moteur sélectionnable
• En option mécanisme de verrouillage de type non magnétisé du moteur.
• Réduction de la hauteur de l'actionneur par le montage axial du moteur, modèle du moteur axial LEY�D
• Caractéristique étanche à la poussière et aux projections d'eau disponible : LEY25(D)-X5, LEY32(D)-X5, LEY63(D)-P
• Actionneur électrique à tige haute précision, LEYH(D).

Série LEY

Moteur parallèle Moteur axialMoteur axial
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∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle axial » est sélectionné.
∗ [ ] indique la valeur lorsque le « contrôleur LECPA » est sélectionné.
∗ { } indique la valeur lorsque « l'actionneur électrique à tige haute précision LEYHG » est sélectionné.
Note 1) LEYG est compatible avec JXC�1 et JXC�3. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.

Actionneur électrique à tige-guidée
Série LEYG

Votre solution quotidienne de poussée et traction. Support supplémentaire
• Deux tiges de guidage permettent une résistance de charge latérale et une précision antirotation élevée
• Compatible avec guide lisse et guide à billes
• Sens de montage du moteur sélectionnable
• En option mécanisme de verrouillage de type non magnétisé du moteur.
• Modèle à tige-guidée haute précision LEYHG
• Réduction de la hauteur de l'actionneur par le montage axial du moteur, modèle du moteur axial LEYG�D.

Série 25 A-LEY – Compatible avec batterie secondaire
• Sans cuivre ni zinc (excepté moteurs, câbles, contrôleurs/pilotes)
• Graisse utilisée compatible avec un point de rosée aussi faible que -70 °C
• Applicable aux tailles 16/25/32/40, avec des courses jusqu'à 500 mm
• Dimensions et caractéristiques de bases équivalentes à la série standard.

Caractéristiques Série Course 
[mm]

Force de 
poussée [N]

Charge de travail (kg)
Vitesse (mm/s) Pas de vis 

[mm]
Répétitivité

[mm]
Série de 

contrôleurs 1)Horizontal Vertical

Moteur pas à 
pas 

(Servo/24 VDC)

LEYG16� 30 à 200
14 à 38 6 [4] 1.5 15 à 500 10

±0.02

LECP6, LECP1, 
LECPA

27 à 74 17 [11] 3.5 8 à 250 5
51 à 141 30 [20] 7.5 4 à 125 2.5

LEYG25�

30 à 300

63 à 122 20 [12] 7 18 à 500 12
126 à 238 40 [30] 15 9 à 250 6
232 à 452 60 [30] 29 5 à 125 3

LEYG32�
80 à 189 30 [20] 9 24 à 500 16

156 à 370 45 [40] 20 12 à 300 [250] 8
296 à 707 60 [40] 41 6 à 150 [125] 4

LEYG40�
132 à 283 50 [30] 11 24 à 500 [300] 16
266 à 553 60 [60] 25 12 à 350 [150] 8
562 à 1058 80 [60] 51 6 à 175 [75] 4

Servomoteur
(24 VDC)

LEYG16�A 30 à 200
16 à 30 3 1.5 1 à 500 10

LECA6

30 à 58 6 3.5 1 à 250 5
57 à 111 12 7.5 1 à 125 2.5

LEYG25�A

30 à 300

18 à 35 7 2 2 à 500 12
37 à 72 15 5 1 à 250 6

66 à 130 30 11 1 à 125 3

Servomoteur AC  
(100/200 W)

LEY(H)G25�
65 à 131 18 7 max. 900 12

±0.02 {±0.01}
LECSA, LECSB, 
LECSC, LECSS, 

LECSS-T, LECYU, 
LECYM

127 à 255
50

15 max. 450 6
242 à 485 29 max. 225 3

LEY(H)G32�

79 (98) à 
157(197) 30 7 (10) max. 1200 

(1000) 20 (16)

154 (192) à 
308 (385) 60

17 (22) max. 600 (500) 10 (8)

294 (368) à 
588 (736) 35 (44) max. 300 (250) 5 (4)

Série LEYG

Moteur parallèle Moteur axial



Actionneurs électriques
Série LE�, série JXC

14 Pour les dimensions et autres informations, merci de vous référer au catalogue de chaque série sur notre site web http://www.smc.eu

Table linéaire électrique
Série LES

Actionneur compact et robuste pour les applications de transfert
• Compact et léger avec un profi l bas
• Modèle haute rigidité LESH� disponible
• Durée de cycle réduite : accélération max. de 5000 mm/s2 ; vitesse max. de 400 mm/s
• Montage simple et fl exible de la table, avec possibilité de sélectionner le moteur :

- Moteur pas à pas (servomoteur/24 VDC) : idéal pour les opérations de transfert de lourdes charges à faible vitesse et les opérations de poussée
- Servomoteur (24 VDC) : stable à vitesse élevée et adapté aux opérations silencieuses.

• Fonction antichute (mécanisme autobloquant) fournie
• Spécifi cation anti-poussière en option, équivalente à IP5X.

Série LES�R – Modèle standard
• Format compact et encombrement réduit grâce à un moteur intégré.

Série LES�L – Modèle symétrique
• Format compact et encombrement réduit grâce à un moteur intégré
• Les emplacements de la table et du câble sont opposés à ceux du produit standard.

Série LES�D – Modèle à moteur axial
• Réduction de la largeur et de la hauteur grâce au montage du moteur axial.

Note 1) Non disponible pour le type moteur axial.
Note 2) LES(H) est compatible avec JXC�1 et JXC�3. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.

e LES

LESHR
Modèle haute rigidité, standard

LESR
Modèle compact, standard

LESHL
Modèle haute rigidité, symétrique

LESL
Modèle compact, symétrique

LESHD
Modèle haute rigidité à moteur en ligne

LESD
Modèle compact à moteur en ligne

Caractéristiques Série Course [mm]
Force de 
poussée 

[N]

Charge de travail (kg) Vitesse 
(mm/s)

Pas de vis 
[mm]

Répétitivité de 
positionnement 

[mm]
Série de 

contrôleurs 2)Horizontal Vertical

M
od

èl
e 

co
m

pa
ct

Moteur pas à 
pas (servo/ 24 

VDC)

LES8� 30, 50, 75
6 à 15

1
0.5 10 à 200 4

±0.05

LECP6, LECP1, 
LECPA

4 à 10 0.25 20 à 400 8

LES16� 30, 50, 75, 100
23.5 à 55

3
3 10 à 200 5

15 à 35 1.5 20 à 400 10

LES25� 30, 50, 75
100, 125, 150

77 à 180
5

5 10 à 200 8
43 à 100 2.5 20 à 400 16

Servomoteur 
(24 VDC)

LES8�A 30, 50, 75
7.5 à 11

1
1 1 à 200 4

LECA6

5 à 7.5 0.5 1 à 400 8

LES16�A 30, 50, 75, 100
17.5 à 35

3
3 1 à 200 5

10 à 20 1.5 1 à 400 10

LES25�A 1) 30, 50, 75
100, 125, 150

31 à 62
5

4 1 à 200 8
19 à 38 2 1 à 400 16

M
od

èl
e 

ha
ut

e 
rig

id
ité

Moteur pas à 
pas (servo/ 24 

VDC)

LESH8� 50, 75
6 à 15 2 0.5 10 à 200 4

LECP6, LECP1, 
LECPA

4 à 10 1 0.25 20 à 400 8

LESH16� 50, 100
23.5 à 55 8 2 10 à 200 5
15 à 35 5 1 20 à 400 10

LESH25� 50, 100, 150
77 à 180 12 4 10 à 150 8
43 à 100 8 2 20 à 400 16

Servomoteur 
(24 VDC)

LESH8�A 50, 75
7.5 à 11 2 0.5 1 à 200 4

LECA6

5 à 7.5 1 0.25 1 à 400 8

LESH16�A 50, 100
17.5 à 35 5 2 1 à 200 5
10 à 20 2.5 1 1 à 400 10

LESH25�A 1) 50, 100, 150
31 à 62 6 2.5 1 à 150 8
19 à 38 4 1.5 1 à 400 16
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Actionneur électrique, modèle miniature
Série LEP

Table rotative électrique
Série LER

L'actionneur à la taille de votre main
• Actionneurs électriques tenant dans la main, compacts et légers
• Type de moteur au choix :

- Force de poussée élevée - type standard
- Moteur compact et léger (taille de 10 seulement).

• Vis de commande manuelle pour les opérations de réglage
• Possibilité de paramétrer la position, la vitesse et la force (64 points).

Rotation continue pour un contrôle de position
• Vitesse, accélération et positionnement réglables (jusqu'à 64 points de positionnement)
• Paramétrages, fonctionnement et installation simples
• Angles de rotation sélectionnables, avec modèle à rotation continue disponible : 90°, 180°, 320° (310° pour LER10), 360°
• Accélération maximale 3000°/s2, vitesse max 420°/s.

Caractéristiques Modèle Série Course 
[mm]

Pas 
de vis 
[mm]

Force de poussée 
[N]

Max. Charge 
(horizontale) [kg]

Max. Charge 
(verticale) [kg]

Vitesse (horizontale) 
[mm/s]

Répétitivité de 
positionnement 

[mm]
Série de 

contrôleurs 1)

Standard Compact Standard Compact Standard Compact Standard Compact

Moteur pas à pas 
(servo/ 24 VDC)

Type Tige 
miniature

LEPY6
25, 50

75

4 14 à 20
—

2.0
—

0.5
—

10 à 150
—

±0.05
LECP6, 
LECP1, 
LECPA

8 7 à 10 1.0 0.25 20 à 300 
(250)

LEPY10
5 25 à 50 24 à 40 6.0 4.0 1.5 10 à 200
10 12.5 à 25 12 à 20 3.0 2.0 1.0 20 à 350 (250)

Type Table 
linéaire 

miniature

LEPS6
25, 50

4 14 à 20
—

1.0
—

0.5
—

10 à 150
—

8 7 à 10 0.75 0.25 20 à 300 
(250)

LEPS10
5 25 à 50 24 à 40 2.0 1.5 10 à 200
10 12.5 à 25 12 à 20 1.5 1.0 20 à 350 (250)

Caractéristiques Série
Couple de rotation [N·m] Vitesse [°/s] Répétitivité de positionnement [°] Série de 

contrôleurs 1) 2)Standard Couple élevé Standard Couple élevé Standard Couple élevé

Moteur pas à 
pas (Servo/24 

VDC)

LER10 0.22 0.32
30 à 420 20 à 280

±0.05 [±0.01] (±0.05)
LECP6, LECP1,

LECPALER30 0.8 1.2
±0.05 [±0.01] (±0.03)

LER50 6.6 10
∗ [ ] indique la valeur lorsqu’une butée externe est utilisée.
∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle haute précision » est sélectionné.
Note 1) LECPA, LECP1: non disponible pour le modèle à angle de rotation de 360°.
Note 2) LER est compatible avec JXC�1 et JXC�3. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.

rie LEP

LEPY
Modèle à tige

LEPS
Modèle à table linéaire

∗ ( ) indique la valeur lorsque la course est de 25 mm.
Note 1) LEPY/LEPS est compatible avec JXC�1 et JXC�3. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.
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Pince électrique
Série LEH

Manipulation progressive, manipulation sécurisée
• Fonction antichute (mécanisme autobloquant) fournie
• Économie d'énergie : baisse de la consommation électrique grâce au mécanisme autobloquant
• Avec fonction de contrôle du maintien.

Série LEHZ – Pince électrique à 2 doigts
• Extrêmement compact et léger avec différents efforts de maintien.

Série LEHZJ – Pince électrique à 2 doigts avec souffl et de protection
• Souffl et de protection étanche équivalent à IP50
• 3 matériaux sélectionnables pour les doigts.

Série LEHF – Pince électrique course longue à 2 doigts
• Possibilité de maintenir différents types de pièces avec une course longue.

Série LEHS – Pince électrique à 3 doigts
• Idéal pour le maintien des pièces ronndes.

Caractéristiques Série
Course d'ouverture/de 
fermeture (deux côtés)

[mm]

Effort de maintien [N] Vitesse d'ouverture/
de fermeture

[mm/s]
Répétitivité [mm] Contrôleur

série 1)Standard Compact

Moteur pas à pas 
(servo/ 24 VDC)

LEHZ10 4
6 à 14

2 à 6
5 à 80

±0.02 [±0.05]

Séries LECP6, 
LECP1, LECPA

LEHZ16 6 3 à 8

LEHZ20 10
16 à 40 11 à 28 5 à 100

LEHZ25 14

LEHZ32 22 52 à 130 —
5 à 120

LEHZ40 30 84 à 210 —

LEHZJ10 4
6 à 14

3 à 6
5 à 80

LEHZJ16 6 4 à 8

LEHZJ20 10
16 à 40 11 à 28 5 à 100

LEHZJ25 14

LEHF10 16 (32) 3 à 7 5 à 80

±0.05 [±0.1]
LEHF20 24 (48) 11 à 28

5 à 100LEHF32 32 (64) 48 à 120

LEHF40 40 (80) 72 à 180

LEHS10 4 2.2 à 5.5 1.4 à 3.5 5 à 70

±0.02 [±0.05]
LEHS20 6 9 à 22 7 à 17 5 à 80

LEHS32 8 36 à 90 — 5 à 100

LEHS40 12 52 à 130 — 5 à 120

∗ ( ) indique la valeur lorsque la « course longue » est sélectionnée.
∗ [ ] indique la valeur pour la « répétitivité de positionnement/un côté »
Note 1) LEH� est compatible avec JXC�1 et JXC�3. Reportez-vous sur le site www.smc.eu pour plus d'informations.

LEHZ
2 doigts

LEHZJ
2 doigts avec souffl et de protection

LEHF
2 doigts, course longue

LEHS
3 doigts
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Actionneur électrique – Modèle sans moteur
Séries LEF/LEJ/LEY(G)

Vous donne la possibilité de choisir librement
• Compatible avec les moteurs 100/200/400 W des fabricants principaux :

• Série disponible sans moteur : LEFS/LEFB, LEJS, LEY/LEYG.

Série/LEFB – Modèle guidé

Série LEJS – Modèle guidé haute rigidité

- OMRON Corporation 
- Siemens AG
- Beckhoff Automation GmbH
- YASKAWA Electric Corporation
- Panasonic Corporation

- Delta Electronics, Inc.
- FANUC Corporation
- FASTECH Co., Ltd.
- FUJI ELECTRIC CO., LTD.
- KEYENCE Corporation

- Mitshubishi Electric Corporation
- NIDEC SANKYO Corporation
- Rockwell Automation, Inc. (Allen-Bradley)
- SANYO DENKI CO., LTD.
- ORIENTAL MOTORCo., Ltd.

LEFS/LEFB
Modèle guidé

Entraînement par vis à billes / par courroie

LEJS
Modèle guidé haute rigidité
Entraînement par vis à billes

LEY
Modèle à tige

LEYG
Modèle à tige-guidée

Méthode 
d'entraînement Série Course [mm]

Charge de travail (kg)
Max. Vitesse (mm/s) Pas de vis [mm] Répétitivité de 

positionnement [mm]Horizontal Vertical

Entraînement par 
vis à billes

LEFS25 50 à 800
10 4 1500 20

±0.02 (±0.01)

20
8 900 12

15 450 6

LEFS32 50 à 1000
30 5 1500 24
40 10 1000 16
45 20 500 8

LEFS40 150 à 1200
30 7 1500 30
50 15 1000 20
60 30 500 10

Entraînement par 
courroie

LEFB25 300 à 2000 5
— 2000 54 ±0.06LEFB32 300 à 2500 15

LEFB40 300 à 3000 25

Méthode 
d'entraînement Série Course [mm]

Charge de travail (kg)
Max. Vitesse (mm/s) Pas de vis [mm] Répétitivité de 

positionnement [mm]Horizontal Vertical

Entraînement par 
vis à billes

LEJS40 200 à 1200
15 3 1800 24

±0.02 (±0.01)

30 5 1200 16
55 10 600 8

LEJS63 300 à 1500
30 6 1800 30
45 10 1200 20
85 20 600 10

∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle haute précision » est sélectionné.

∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle haute précision » est sélectionné.

LEYGLEY
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Série
Position de 
montage du 

moteur
Course [mm] Force de poussée 

[N]
Charge de travail (kg) Max. Vitesse 

(mm/s) Pas de vis [mm]
Répétitivité de 
positionnement 

[mm]Horizontal Vertical

LEY25
Par le haut / En 

parallèle
Axial 30 à 400

65 à 131 18 8 900 12

±0.02 (±0.01)

127 à 255
50

16 450 6
242 à 485 30 225 3

LEY32

Par le haut / En 
parallèle

30 à 500

79 à 157 30 9 1200 16
154 à 308

60
19 600 8

294 à 588 37 300 4

Axial
98 à 197 30 12 1000 16
192 à 385

60
24 500 8

368 à 736 46 250 4

LEY63

Par le haut / En 
parallèle

100 à 800

156 à 521 40 19 1000 20
304 à 1012 70 38 500 10
573 à 1910 80 72 250 5
1003 à 3343 200 115 70 2.86

Axial
156 à 521 40 19 1000 20
304 à 1012 70 38 500 10
573 à 1910 80 72 250 5

Série
Position de 
montage du 

moteur
Course [mm] Force de poussée 

[N]
Charge de travail (kg) Max. Vitesse 

(mm/s) Pas de vis [mm]
Répétitivité de 
positionnement

[mm]Horizontal Vertical

LEYG25 Haut
Axial

30 à 300

65 à 131 18 7 900 12

±0.02 (±0.01)

127 à 255
50

15 450 6
242 à 485 29 225 3

LEYG32

Haut
79 à 157 30 7 1200 20
154 à 308

60
17 600 10

294 à 588 35 300 5

Axial
98 à 197 30 10 1000 16
192 à 385

60
22 500 8

368 à 736 44 250 4

∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle haute précision » est sélectionné.

∗ ( ) indique la valeur lorsque le « modèle haute précision » est sélectionné.

Série LEY – Modèle à tige

Série LEYG – Modèle à tige-guidée
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Contrôleurs et pilotes
Contrôleur type avec entrée de données de positionnement – Série LEC

Contrôleur sans programmation – Série LECP1

Contrôleur sans programmation, avec étude de la course – Série LECP2

La programmation en simples termes
• LECP6 compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEL, LEM, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH

LECA6 compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEY/LEYG, LES.
• Deux types : pour contrôler le moteur pas à pas (LECP6) et le servomoteur (LECA6)
• 64 points de positionnement
• Logiciel ou boîtier de commande pour la programmation des paramètres.

Connectez & démarrez
• Compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEL, LEM, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH
• 14 points de positionnement
• Vitesse et accélération : Réglage 16 niveaux via les détecteurs
• Aucun logiciel à mettre en marche (paramétrage par panneau de commande).

Connectez & lancez votre LEM
• Spécialisé pour la série LEM
• 14 points de positionnement : 2 points de fi n de course + 12 points de positionnement intermédiaire
• Vitesse et accélération : Réglage 16 niveaux via les détecteurs
• Aucun logiciel à mettre en marche (paramétrage par panneau de commande).

LECP6
Moteur pas à pas (servo/ 24 VDC)

LECA6
Servomoteur (24 VDC)
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Contrôleur de type à entrées impulsionnelles – Série LECPA

Contrôleur de moteur pas à pas à 4 axes – Série JXC73/83/93

Contrôle par impulsions de votre actionneur électrique
• Compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH
• Type de contrôleur activé par signaux d'impulsions, capable de positionnement sur n'importe quelle position
• Logiciel ou boîtier de commande pour le paramétrage des données.

Multipliez le contrôle par quatre
• Compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH
• Entrée des données de positionnement avec 2048 points maximum :

- Instructions de coordonnées par la position absolue/relative
- Opération de positionnement/poussée.

• Approximation à l'interpolation linéaire et circulaire pour les axes XYZ et XY respectivement
• Fonctionnement direct de jusqu'à 4 actionneurs électriques avec un seul contrôleur pour des axes simples ou multiples :

- Le fonctionnement à 4 axes peut être paramétré collectivement en une seule étape
- Contrôle synchrone à 4 axes.

• Logiciel ou boîtier de commande pour le paramétrage des données (pas de boîtier de commande pour JXC93).

JXC73/83
Type I/O parallèle

JXC93JXC93
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Contrôleur de moteur pas à pas – Série JXC91/E1/P1/D1

Unité passerelle compatible bus de terrain – Série LEC-G

Contrôle élargi et plus sûr
• Compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH, LEL, LEM
• Fonctionnement direct par réseau bus de terrain :

- Communication haute vitesse 10/100 Mbps
- Opération en temps réel.

• Connexion raccord double, IN et OUT, permettant une topologie linéaire ou linéaire (Device Level Ring - DLR) :
- Câblage réduit
- Bonne récupération après déconnexion
- Facilité d'identifi cation du point de déconnexion.

• Logiciel ou boîtier de commande pour le paramétrage des données.

Connectez votre LEC à un réseau bus de terrain
• Permet la connexion des contrôleurs LECP6/LECA6 aux réseaux bus de terrain :

- Les contrôleurs LEC sont traités depuis l'API à travers la LEC-G
- Il est possible de connecter jusqu'à 12 contrôleurs via la communication en série RS485.

• Actionneurs compatibles : LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH, LEL, LEM
• Trois modes de fonctionnement :

- Mode d'entrée des données de positionnement  – l'actionneur utilise les données préréglées de positionnement du contrôleur (I/O parallèle)
- Mode d'entrée des données numériques  – l'actionneur utilise des valeurs telles que la position et la vitesse, qui sont envoyées directement 

depuis l'API.
- Mode d'écriture des données de positionnement  – l'actionneur utilise les données modifi ables de positionnement du contrôleur (I/O parallèle) 

pouvant être modifi ées à travers l'unité passerelle.

JXC91

LEC-GEN1

JXCE1

LEC-GMJ2

JXCD1

LEC-GDN1

JXCP1

LEC-GPR1

JXCJXC9191 JXCJXJXCJXCP1P1 JXCJXCXCCJXCDDD1D1

p

JXCXCXCJXCJXCXCJXCJXCJXCEEEEE1E1

LECEC GPGPR1

p

LECLEC GGEN1
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Pilotes de servomoteur AC
Série LECS 

Capacités complètes, réglage simple
• Compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEJ, LEY/LEYG
• Avec fonction de réglage d'affi chage.

Série LECSA – Modèle à entrées impulsionnelles ou modèle à positionnement, pour codeur incrémental
• Modèle à positionnement, avec jusqu'à 7 points de positionnement par tableau de point.

Série LECSB  – Modèle à entrées impulsionnelles, pour codeur absolu
 • 10/6 entrées/sorties parallèles.

Série LECSC  – Modèle à entrée directe CC-link, pour codeur absolu
• Idéal pour le positionnement multipoints, étant possible de régler les données de positionnement/données/vitesse, et le démarrage/arrêt de 

fonctionnement.

Série LECSS  – Modèle SSCNET III, pour codeur absolu
• Optimum pour l'interpolation, et avec une résistance au bruit renforcée grâce à l'utilisation de la fi bre optique pour la communication.

Série LECSS-T  – Modèle SSCNET III/H, pour codeur absolu
• Protocole de communication optique avec fonction – STO Safe Torque Off - Absence sûre du couple – (selon  IEC61800-5-2) et autoguidage 

réalisé par phase z, idéal pour les machines à mouvement par axe.

LECSCLECSA/LECSB
Modèle à entrées impulsionnelles

LECSS LECSS-T

De hautes performances pour des applications très exigeantes
• Compatible avec les séries d'actionneurs : LEF, LEJ, LEY/LEYG
• Contrôle de position, de vitesse ou de couple possible
• STO – Safe Torque Off - Absence sûre du couple – fonction conforme à IEC61800-5-2
• L'autoguidage peut être actionné par l'arrêt mécanique de fi n de course
• Câble du frein intégré avec le câble moteur.

Série LECYM – Modèle MECHATROLINK-II
• Nombre de contrôleurs pouvant être connecté : 30 unités
• Vitesse de communication maximum 10 Mbps, cycle de communication minimum 250 μs.

Série LECYU – Modèle MECHATROLINK-III
• Nombre de contrôleurs pouvant être connecté : 62 unités
• Vitesse de communication maximum 100 Mbps, cycle de communication minimum 125 μs.

Série LECY

LECYM
-@

LECYU
-#
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Table linéaire motorisée
Série LAT3

Votre solution miniature pour transporter, pousser et mesurer
• 3 fonctions en 1 unité
• Conception compacte – épaisseur de 9 mm – et légère – de 130 à 360 g 
• Programmation facile grâce à la méthode d'entrée du temps de cycle : 

Le réglage de fonctionnement est effectué en introduisant seulement 3 paramètres : position cible + temps de positionnement + charge de travail
• Compatible communication série bus de terrain.

Obtenez une polyvalence de contrôle pour votre table linéaire motorisée
• Contrôle direct et à distance du moteur carte LAT3
• 3 types de signaux d'entrée avec lesquels travailler :

- Saisie des données de positionnement : I/O pour général, avec 15 données de positionnement et 6/4 I/O parallèle
- Entrée d'impulsion : avec 4 données de positionnement et 6/4 I/O parallèle
- Entrée en série (basée sur l'entrée des données de positionnement) : permet la connexion en série de jusqu'à 16 contrôleurs via RS485.

• Calcul automatique de la vitesse, de l'accélération et de la décélération avec la méthode d'entrée du temps de cycle.

Contrôleur du moteur carte  – Série LATCA

Applications
Focalisation de lentilles Position haute précision – prise et pose de 

composants électroniques
Mesures de précision maximum – mesure 
de l'épaisseur de la bande

Poussée de pièces, petites charges – 
toucher léger
Disposition haute densité

Mouvement et positionnement d'un 
capteur.

Applications haute précision (fréquence de 
cycle élevée)

ne polyyvav lence d

Série Course [mm]

Capteur 
(Codeur linéaire 

optique)
Moteur 
linéaire Guide linéaire Préhension Répétitivité Mesure de la 

préhension Charge max. [g] Vitesse 
maximale 

[mm/s]Résolution 
[μm] Modèle Poussée max. 

instantanée [N] Précision [μm] Horizontal Vertical 1)

LAT3 10, 20, 30 30 Moteur 
linéaire 
de type 

magnétique 
mobile

Guide linéaire 
à billes 

circulantes
5.2 jusqu'à 6

±90 ±100

1000
100 (50)

400LAT3F 10, 20, 30, 50 1.25 ±5 ±10

LAT3M 50 5 ±20 ±40 —

∗ ( ) indique la valeur lorsque 30 mm est sélectionné.
Note 1) Vertical n'est pas possible lorsqu'une course de 50 mm est sélectionnée.
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Applications
Applications générique

Transfert de charge et de décharge de pièces Support de pièces avec un porte-à-faux signifi catif

Transfert de charge et de décharge de pièces – pas d'interférence avec la pièce Positionnement précis des pièces

Prise et pose Positionnement de palettes sur un 
convoyeur

Prise et pose – espaces restreints Prise et pose – interpolation linéaire ou en arc Distribution d'adhésif, trajectoire à vitesse élevée

Distribution Alignement Alignement et sélection de pièces défi lant 
au hasard – identifi cation de pièces avec 
des dimensions différentes
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Rotation Fixer par pression Manipulateur d'arrêt

Élévateur Élévateur de charge verticale – mouvement 
de quatre actionneurs électriques

Transfert vertical

Transfert par rotation – contrôle de position Transfert vertical – contrôle de la vitesse, 
aucune modifi cation de vitesse en raison 
de la variation de charge

Caractéristique de rotation continue – angle 
de rotation de 360°

Préhension de pièces cylindriques et sphériques – contrôle de la vitesse et de la force de 
préhension

Toucher léger / haute fréquence – positionnement 
et contrôle de la vitesse, course minimum

Préhension d'objets qui se déforment ou s'abîment facilement Préhension dans des espaces étroits – positionnement
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Actionneurs électriques
Série LE�, série JXC

Confi gurations de système – Combinaison d'appareils pneumatiques et électriques 
dans un système unique

Autre produit
Boîtier de commande – LEC-T1

Utilisation de contrôleurs/pilotes de type entrée de données de positionnement

Utilisation de contrôleurs/pilotes de type entrée directe réseau

• Logiciel sur PC inutile
• Facilité de réglage des données avec positionnement et vitesse 
• Écran simple sans déroulement permettant un paramétrage facile des données et un contrôle aisé du statut de fonctionnement. 

Système de bus de 
terrain EX600

Électrodistributeur sur embase
I/O numérique

8 entrées/8 sorties

I/O Détecteur Air
Modèle 

programmable

Actionneur électrique

Air
Détecteur

Vérin pneumatique avec détecteur

API

Réseau de bus de terrain

API

Actionneurs électriques contrôlés par 
JXC91 à travers un réseau bus de 

terrain Ethernet

Réseau bus 
de terrain

Vérins pneumatiques contrôlés 
par EX260 à travers un réseau 

bus de terrain Ethernet

API

JXC91 à travers un réseau bus de
terrain Ethernet

Réseau bus 
de terrain

par EX260 à travers un réseau 
bus de terrain Ethernet



Logiciel de sélection du produit

Sélectionne et calcule la performance de nos solutions électriques. Notre logiciel ne vous aide 
pas seulement à choisir un actionneur électrique ou des pinces, mais il calcule également pour 
vous leur performance dans différentes conditions de travail.

Le sélecteur vous permet sans effort de confi rmer une opération optimale, de manière à ce que 
vous soyez assuré que votre application fonctionnera bien.

Visitez www.smc.eu dès maintenant.
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